EXAMENSARBETE I REGLERTEKNIK

Varfor Reglerteknik?

Vill Du gora ett examensarbete som blandar teori
och praktik? Kanske i samarbete med néringslivet?
Ser Du exjobbet som en chans att prova pa en
arbetsgivare? Ar Du intresserad av reglertekniska
problemstéllningar? Da dr Du vidlkommen till oss.
Vi vialkomnar speciellt personer som &r idérika och
kan ta egna initiativ.

Pa institutionen for reglerteknik handleder vi cirka
25 examensarbeten varje ar. Vi har goda kontakter
med naringslivet som forser oss med intressanta
problem att losa. Dessutom forsoker vi i mojligaste
man knyta vara examensarbeten till nagot av
institutionens forskningsprojekt.

Tidigare examensarbeten

Nedan foljer nagra exempel pa nyligen genomforda
examensarbeten.

Bluetooth for reglering
Andreas Horjel, KTH

Mojligheten att anvdnda Bluetooth for tradlosa
reglertekniktillampningar med harda realtidskrav
har utvirderats. Som testfall har reglering av en
inverterad Furuta-pendel anvints. De problem som
behandlas #r begridnsad bandbredd, aterutsind-
ningar i de lidgre protokollagren och kommunika-
tionsstorningar.

SDL for
programmering av LEGO Mindstorm robotar
Tomi Ervasti, D94 och Torkel Niklasson, D94

En miljo har utvecklats som gor det mgjligt att pro-
grammera LEGO Mindstorm robotar med hjilp av
SDL och Telelogic’s SDL utvecklingverktyg Telelo-
gic Tau. I denna miljo kan genereras C-kod som
ar anpassad till LegOS, ett fritt operativsystem for
anviandning i LEGO robotar.

Siker manuell styrning av instabila system
Johan Akesson, D95

Instabila system med begriansningar pa styrsigna-
len (exempelvis méttning) 4r potentiellt farliga att
styra manuellt. Ett styrsystem for sddana system
har tva uppgifter, ndmligen att stabilisera systemet
samt att utféra den manuella regleringen. Dessa

Inverterad s.k. Furuta-pendel, som har anvints i
flera exjobb vid institutionen.

uppgifter star delvis i konflikt med varandra, da
den manuella regleringen kan driva systemet till
ett ldge varifran det inte kan stabiliseras. Ett ex-
empel pa ett dylikt system dr JAS 39 Gripen; sy-
stemet dr instabilt i vissa flygférhallanden samt f6-
remal for manuell reglering. Regulatorer som léser
problemet har implementerats och testats med gott
resultat pa en inverterad pendel, dir “piloten” med
en styrspak styr pivot-punktens hastighet, samti-
digt som pendeln stabiliseras i uppratt ldge.
Johan dr numera doktorand vid institutionen.

Prediktiv reglering av bevattningskanaler
Pia Eklund och Marianne Tufvesson, E96

Bevattningskanaler i Queensland, Australien, ska
alltid kunna leverera vatten till bonder ldngs kana-
len, under varierande belastning och med sma sty-
ringrepp, eftersom portarna i kanalen &dr soldrivna.
Detta problem har losts med s.k. modell-prediktiv
reglering, dir en fysikalisk modell av kanalen an-
véands for att beskriva kanalens beteende.
Exjobbet gjordes vid University of Melbourne.



Tradlost styrd Beetle i skala 1/10. Bade bilen
och joysticken innehaller Bluetooth-kort med I/O
chip konstruerade i ett exjobb vid institutionen.

Implementering av en tradlés I/0 enhet med
Bluetooth
Johan Brodin, D96, och Per Nilsson, E95

I arbetet, huvudsakligen utfort pa Sigma Exallon,
konstruerades en generell I/O plattform som an-
véander den tradlésa standarden Bluetooth. Den ny-
konstruerade hardvaran dr generell nog att kun-
na anvindas for sensorer och styrdon i industriel-
la processer. Den testades pa tradlos styrning av
en modellbil med en joystick. Testbilen har senare
ocksa demonstrerats vid Bluetooth developers con-
ference i San Diego.

Exjobbet belonades med ett stipendium fran Doro
som “bdsta exjobb i teknikklassen”.

Systemidentifiering tillimpat pa
hjartmuskelaktivering
Susana Santos, Spanien

Systemidentifiering kan tillimpas pa allt matbart,
fran industriella processer till kroppens funktioner.
Exjobbet har utforts i samarbete med kardiologis-
ka institutionen och studerar signaler fran kam-
maraktivering med sk “paroxysmal atrial fibrilla-
tion”. Med hjélp av systemidentifiering har model-
ler tagits fram for savél prediktering av patientens
respons som for jimforelser av elektrogram taget
internt i hjartat med vanliga EKG.

Reglering av plasmaposition i Extrap T2
fusionsexperiment

Filip Lindau, F94

I en fusionsreaktor behover plasmats position re-
gleras mycket noggrant. Med hjilp av modeller av
plasma, kopparhoélje och magnetspolar har en PD-
regulator tagits fram och studerats i simuleringar.
Regulatorn har ocksa testats mot métdata fran ti-
digare korningar av reaktorn.

Handledning

Innan Du startar examensarbetet bestdms handle-
dare samt mal och omfattning av arbetet. Ett bra
tips dr att se till att eventuell industripartner har
en realistisk uppfattning om omfattningen och att
vi dr 6verens om en tidsplan. Kontrollera ocksa att
erforderliga matningar kan goras, att hardvara och
mjukvara finns och att alla handledare kommer att
finnas tillgéngliga under tiden for examensarbe-
tet. En kontinuerlig kontakt behovs under arbetets
gang. Det kan vara bra att bestimma en fast tid i
veckan att traffas.

Ensam eller i grupp?

Du kan vilja mellan att gora examensarbetet sjéalv
eller tillsammans med nagon. Tidigare erfarenhe-
ter visar att det &dr liattare att halla igang arbetet
och bli klar snabbt om man &r tva.

Avrapportering

Examensarbetet skall leda fram till en skriftlig
rapport, 40-50 sidor &r vanligt, och ett kort semina-
rium p4a institutionen. Sektionerna FED har infort
bestdmmelsen att varje examensarbetare kritiskt
skall granska ett annat examensarbete. Kontrolle-
ra aktuella bestammelser med studiehandboken.

Exjobb utomlands

Institutionen har ett gott internationellt kontakt-
nét och vi har ofta majlighet att erbjuda examens-
arbeten utomlands inom industri eller pa universi-
tet. Ta kontakt med oss for mer information.

Garna egna forslag

Har Du ett forslag pa examensarbete? Kanske har
Du redan kontakt med ett foretag, men vill ha
en handledare pa hiogskolan ocksa. Kom upp och
diskutera med oss!

Mer information

Kom gérna upp och diskutera examensarbete med
nagon pa institutionen, t.ex. Karl-Erik Arzén. Se
dven var WWW-sida for exjobb

http://wuw.control.lth.se/msc/suggested.html

och var anslagstavla pa M-husets bottenvaning.

Kontaktperson: Karl-Erik Arzén

Institutionen for Reglerteknik
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